
功能特点

准电流电压信号

4-20mADC输出、0-10mADC输出

继电器触点输出、电压脉冲输出、

PT100、Cu100、Cu50

K、J、R、S、B、E、N、T、L
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通用输入：用户可通过仪表按键自行选择热电偶、热电阻、标

两组报警输出
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¡£无须后备电源，内部设定数据保存10年以上

多种输出控制方式：ON/OFF控制、PID反作用（加热）+

纯

比例冷却两组输出、手操作器、变送输出等
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标准线性电流输出
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在 PV/SV 显示状态下按住“SET”键不放，仪表进入 P，I，D 等一般数据的设定，按

“SET”键显示如下表参数，按住“SET”键或超过 15秒无按键操作则自动返回主画面：

符号 名称 设定范围 说 明 初值

第一路报

警值设定

-999~+9999 工程量单位：℃、Kpa、……..
(SL2=66时作冷却设定迁移量，SL4=00时不出现) 0

第二路报

警值设定

-999~+9999 工程量单位：℃、Kpa、……..
(SL5=00时不出现)

自整定开

关

0/1 0---关；1----开 0

比例带 0-999 工程量单位：℃、Kpa、……..

积分时间 0-9999秒 单位：秒

微分时间 0-9999秒 单位：秒

加热控制

周期

1-200秒 单位：秒 20秒

PV 值修

正量

-500--+500 工程量单位：℃、Kpa、…….. 0

冷却相对

增益

1-9999% 冷却比例带=PK / 100
（SL2=66时才出现）

125%

冷却控制

周期

5-100秒 单位：秒（SL2=66时才出现） 5秒

数据锁 0-9999 0000---不锁，0111---全琐，0101---仅 SV可改

2010---内部数据可改

0000

在 PV/SV显示状态下按住“<”键不放，仪表进入内部设定，按“SET”键显示如下表

参数，按住“SET”键或超过 15秒无按键操作则自动返回主画面：

符号 名称 设定范围 说 明 初值

小数点位数 0~2 热电偶只能为 0-1，热电阻为 0~1，其余为 0~2 0

输入模式

00~99

00---0-5VDC或 0-10mADC信号输入

01---1-5VDC或 4-20mADC信号输入

02---0-75mA输入, 03---0-100mVDC信号输入

04---0-1mADC信号输入，05---保留备用

热电偶输入：

06-K(-200-1300℃),07-J(-200-1200℃),08-R(0-1700
℃),09-S(0-1700℃),10-B(600-1800℃),11-E(-200-
1000℃),12-N(-200-1300℃),13-T(-200-400℃)
14-L(-200-800℃)，
热电阻输入：

20-Pt100(-199.9-799.9℃) ,21-Cu50(-49.9-149.9℃)
22-Cu100(-49.9-149.9℃) ,

0-400Ω

06

PID作用 00~99

00---为 PID反作用

33---为手操器（不进行 PID运算，SV作输出%）

55---为变送作用（不进行 PID运算）

66---为 PID反作用加热+纯比例冷却（模温机用）

99---为 PID正用

00

输出模式 00~99
00---继电器触点输出, 10---电压脉冲输出

20---4--20mADC输出, 30---0--10mADC输出 00

AL1
警报模式

AL2
警报模式

00~99

00--- 无报警

10--- 偏差值超上限报警

20--- 偏差带内报警, 30--- 偏差带外报警

40--- 偏差值越下限报警

50--- 测量值越下限报警

60--- 测量值超上限报警

40

10

主控间隙 1-200 工程量单位：℃、Kpa、…….. 2

AL1间隙 1-200 工程量单位：℃、Kpa、…….. 2

AL2间隙 1-200 工程量单位：℃、Kpa、…….. 2

测量下限 -999~+9999 工程量单位：℃、Kpa、…….. -50

测量上限 -999~+9999 同上，根据使用范围设定

设定低限 -999~+9999 工程量单位：℃、Kpa、……..

设定高限 -999~+9999 同上，根据使用范围设定

1， ， 是温控器的测量范围设定值。热电偶或热电阻输入时作为断偶报警的依据；标准信号（如1-5V，0-400
， ，当输入信号从 1-5V变化时，PV显示值从 0-100

2， ， 是温控器设定值 SV的限制值。例如设定 ， ，那么 SV的设定范围被限制在 0-400之间；

3，输出模式SL3为 20或 30时，表示温控器的主输出为电流mA信号，注意其输出值是温控器的 PID
PV的变送输出。当 P=0及 SL2=00，温控器为开关作用，当 PV>SV时输出全关闭，即输出电流为0mA

或4mA; 当 PV<SV时输出全开，即输出电流为 10mA或 20mA;

4，SL2=33时本仪表转变为一台手动操作器。PV 窗显示测量值（例如：温度），SV窗阀位输出值（输出%
， 以便仪表进行输出限幅处理，设定 SV %值。

5，SL2=55时本仪表转变为一台显示变送器。PV窗显示测量值（例如：温度），使用应设定 ，

6，SL2=66时本仪表在 PID 反作用加热型温控器的基础上，增加冷却控制输出，即将其 AL1
AL1定义改变为“冷却设定迁移量”，实际冷却设定值=SV-AL1；K

=PK / 100；CT冷却控制周期。因此冷却控制输出%量=（PV-（SV-AL1）） *100 / PK。

7，SL2=66时的使用方法：1），设定好上表中的 SV，AL1，K，P，T，CT参数（注：

ATU=1使控制器进入自

2），回到ＰＶ／ＳＶ显示状态，系统经过三周期的 ON/OFF
间面板 AＴ灯闪烁），进入正常的恒温调节。 3），注意：为了自整定时冷却控制同时发生作用，不要设定

P=0，尽量设定 P接近实际值。4），相对增益 K的设定关系到控制效果：K值越大冷却作用越小，K

端子接线规定：

①，②电源端子（90-250VAC）； ③，④暂无用。

⑤，⑥，⑦输出端子（继电器输出时分别为 COM，NO，NC；电压输出时分别为-，- ，+；
电流输出时分别为 ，- ，+）

⑾, ⑿报警输出（AL1）； ⒀，⒁报警输出（AL2）

⑧，⑨, ⑩输入端子（热电偶输入时分别为 ,+，-；热电阻输入时分别为 B，A，B；

电压输入时分别为 ,+，-；电流输入时分别为 ,+，-；）

注：电流输入时应在⑨

,

⑩端子之间并接 500Ω或 250Ω电阻，将其转成 0-5V 或 1-5V。

用万用表监视输出电流，按住“٨，٧”可加减输出电流使之满足要求。按一下“SET”键完

成mA输出调校。

mAmAmA 输出调校方法：

设定输出模式 SL3为 20或 30。按住“《”移位键不放并给仪表上电，仪表显示“L”符

号表示调校输出电流为 4mA或 0mA（下限），用万用表监视输出电流，按住“٨，٧”键可

加减输出电流使之满足要求;
按一下“SET”键，仪表显示“H”符号表示调校输出电流为 20mA 或 10mA（上限），

标准电阻：
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输入时作为标度转换的依据（例如设定 ，对应关

系是线性的）；

运算结果，并

非测量值

应设定

量）。使用

以便仪表进

行工程转换及显示。

报警输出改为冷却控

制功能。需要设定三个冷却控制用参数： 冷却

相对增益，冷却比例带

的参数值，供参考），并设定
上表中的初值是在某一模温机

使用 整定状态（初次运行时应该进行一次自整定，以后使用

时不必再自整定）； 加热控制后完成自整定状态（整
定期

值越小冷却

作用越大。
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设值就是 定阀位输出

制造商：狮威电器有限公司     http://www.lion-power.com.cn

23-


